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ZADANI PROFILOVE ZKOUSKY Z PREDMETU PRUMYSLOVA AUTOMATIZACE

Studijni obor: 18-20-M/01 Informacni technologie
Trida: 4.S1(4.1)
Skolnf rok: 2024/2025

Forma zkougky: Ustni zkougka

e Probiha Ustni formou pred maturitni komisi.

e 7dk losuje otazku z 20 maturitnich témat.

e Vjednom dni nelze vylosovat 2x stejné téma.

e  Pfiprava k této zkousce trva 15 minut.

e Délka samotné zkousky je nejdéle 15 minut.

eV prlabéhu zkousky Zak pracuje s pracovnim listem, ktery je soucasti
vylosované otazky a obsahuje podotazky k danému tématu.

e Povolené pomlcky: psaci potreby.

Z4ci s pfiznanym uzptsobenim podminek pro kondni maturitn{ zkougky

Navyseni ¢asového limitu

e U Ustni zkousky se navyseni casového limitu v rozmezi 25—-100 % vztahuje pouze na pfipravu k
ustni zkousce. Priprava trva 15 minut, samotnd zkouska pak 15 minut, neni-li pro zdky s PUP
stanoveno jinak.

e Priprava k Ustni zkousce: 15 min (intaktni Zak)
20 minut (zak s PUP kategorie SPUO-1),
30 minut (zak s PUP kategorie SPUO-2),
35 minut (Zak s PUP kat. SPUO-3, ZP-3-26-A sk. 3)

e PFiméFené navyseni ¢asového limitu na vlastni zkousenti je dle SPZ v kompetenci zkousejiciho.

Kompenzacni pomcky

e 74k smi pouzivat kompenzaéni pomdicky dle doporuéeni SPZ.
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10.

11.

12.

13.

Maturitni okruhy z predmétu ,Priimyslova automatizace”
pro Skolni rok 2024/2025

Historie a vyvoj vypocetni techniky: hlavni milniky v evoluci vypocetni techniky, od ranych
mechanickych zafizeni az po dnesni elektronické systémy

Zakladni deska PC: definujte a popiste Ucel, vyvoj v priibéhu let a jaké role hraji jednotlivé
soucastky na ni pro celkovy vykon a funkcionalitu pocitace

Procesory: principy a funkce, vyvoj od prvnich mikroprocesor( az po dnesni, co je Moore(Qv
zakon

Pevny disk, paméti: principy a funkce pevnych diskd a rlznych typl paméti v pocitacich, vyvoj
v pribéhu let, jaké jsou hlavni rozdily mezi riznymi typy paméti

Poditacové skiiné a chlazeni pocitac: Ucel, druhy a dllezité aspekty pocitacovych skfini v
kontextu usporadani hardware, rlizné typy chladicich systémd, jejich principy a vyznam

Vstupni periferie: klavesnice, polohovaci zafizeni, dotykové technologie — historie, principy
fungovani a typické vyu?iti téchto zafizeni

Vystupni periferie: zobrazovaci zafizeni — typy, jejich principy a funkce v pocitacovych
systémech

Vystupni periferie: tiskarny, 3D tiskarny - typy tiskdren, od tradi¢nich inkoustovych a
laserovych az po moderni 3D tiskarny, jejich principy a funkce

3D Tisk: principy a technologie stojici za 3D tiskem, 3D tisk dle ISO

Zdroje napéti a elektrické méreni: strukturu a funkci zdrojd napéti pro osobni pocitace,
principy a vyznam zéloZnich zdrojd, metody a nastroje pro elektrické méreni

Booleova algebra: zakladni zakony, pravidla binarni logiky, Karnaughova mapa — minimalizace
logické funkce, divod minimalizace, postup minimalizace

Zakladni logické funkce: jaké tyto funkce reprezentuji bindrni operace a jak jsou vyuzivany v
digitdInich obvodech

Historie prlimyslové automatizace: hlavni milniky a uddlosti v historii, od ranych mechanickych
systému aZ po moderni automatizované vyrobni linky
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14. Roboti v priimyslu: vyuZiti robotd v priimyslovém prostredi, hlavni aplikace priimyslovych
robotd, prinosy spojené s integraci robotl do prliimyslovych operaci

15. SloZeni primyslovych robotd: zdkladni komponenty a mechanismy, vysvétlete funkci
jednotlivych &asti

16. Programovani primyslovych robot(: zakladni principy a metody pouzivané pfi programovani,
jak simulace a offline programovani pomahaji pfi ndvrhu a testovani

17. Vstupy/vystupy a bezpecnost v primyslovych robotech: typy vstupd a vystupd, ochranné
systémy, senzory, akéni ¢leny, jejich funkce a programovani.

18. Mikrokontrolery: zakladni koncept mikrokontroler( a jejich vyuZiti v elektronice, s dlirazem na
platformu Arduino

19. Mikrokontrolery a jejich vstupni periferie: struktura a funkce mikrokontroler se zamérenim
na rdzné typy vstupnich perifernich zarizeni

20. Mikrokontrolery a jejich vystupni periferie: struktura a funkce mikrokontrolerd se zamérenim
na rdzné typy vystupnich perifernich zarizeni

V Jablunkové 2.9.2024

Zpracovala: Ing. Roman Kulstejn Schvidlil: Ing. Roman Szotkowski
Feditel SS Jablunkov
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